Projekt-Beispiel: Bedienoberflache fir Grossdieselmo toren; 2003 - 2009 S@T R 0 N I K

Ingenieurbiiro
fiir Software & Elektronik

Bedienoberflache fir Grossdieselmotoren

Performance Rail Pressures Injection / Exhaust Pump Control

Engine Speed [ZFPH Fuel Rail Injection Pumps State

ZleI'SyStem PC mlt WlndOWS Fuel Conmand(01 % Sepont[SB4bar v\r‘?‘;ﬁ?{?i’}’T ::Ez::::v;lz;i

9 8 / N T / 2 O O O / X P i mean pesuee 00T B AcusoroupufiE 1 wih[aiezzes

ontrol Oil R:’i:mm S —

PrograHMler-  Visual Basic wWees e ST
Sprachen Diverse ActweX-Zusétze_ s T e i

SQL fur Datenbank-Zugriffe _ R Y c o -

CAN - . VH J\\\ 7

il /

1800 20 o100 o400 o700

Speziell CAN-Interface zur Steuerung
Oberflache Konfigurierbar

sen Zoom | s sae] Shonshose. I~ [T
.| * Q@[ = [zeam ]

41 5 [FeREsmn =]
=y Qe ||

23.06.2005 07,16 09709 23,0820 071610528
23082003 071609409 |23,08.2003 072006
23082003 071609409 |23,08.2003 07206
23082003 071603405 |23.08.2003 072805
23082005 071609 330 23082003 072822 — |

Aufgabe
An modernen Schiffsmotoren werden immer mehr Funktionen mit einer elektronischen Steuerung und Regelung
versehen. Fir Inbetriebsetzung, Bedienung und Wartung einer elektronisch gesteuerten Maschine ist ein leis-
tungsfahiges Werkzeug als Schnittstelle zwischen Steuerung und Bediener unabdingbar. Sotronik erhielt den
Auftrag, fir die WECS-Steuerung (Wartsila Engine Control System) ein frei konfigurierbares HMI (human
maschine interface) mit dem Namen flexView zu entwickeln, das folgende Funktionen aufweist:

» Formatierte Darstellung von Datenpunkten, zusammengestellt auf verschiedene Register-Karten

» Grafische Darstellung der Maschine mit Navigationsknopfen

e Chronologisch richtiges Erfassen von Meldungen und Alarmen inklusive Zeitstempel

* Loging von allen wichtigen Datenpunkten iber einen minimalen Zeitraum von 3 Jahren

e Aufzeichnen und Speichern von Trends (500 ms Abtastrate) und Transienten (100 us Abtastrate)

» Darstellung von gespeicherten Daten als Trends mit Zoom- und Scroll-Funktionen

» Automatische Initialisierung aller Parameter nach dem Power Up der Steuerung

» Software-Download in die Steuerungsmodule

e Automatische Erkennung der Steuerungsmodule

Grossen Wert wird auf eine leichte Konfigurierbarkeit von flexView gelegt, damit schnell auf die Bedurfnisse der
Bediener reagiert werden kann.

Aufbau des Systems

Die WECS-Steuerung besteht aus mehreren Steuerungsmodulen, welche lber den CAN-Bus miteinander
kommunizieren. flexView wird via Gateway an diesen Bus angeschlossen. Der flexView-PC wird wahlweise
Uber ein CAN-Interface am Parallel-Port oder an der USB-Schnittstelle angekoppelt.
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Konfiguration
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Steuerung bleibt.
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Weiter ist ein CAN Monitor fur die Analyse der Bustelegramme realisiert.
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die Zeiten fur das Auftreten und das Verschwinden von Fehlern angezeigt. Farblich dargestellt wird der Mel-
dungstyp (Message, Alarm, Log, ...) und ob die Meldung vom Bediener quittiert wurde. Samtliche Meldungen
werden ebenfalls in einer Datenbank gesichert.
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